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№ Кратко суть задачи Решение  

(есть или 

нет) 

оценка комментарий 

1 Круговая дорога со 

столбами 

Файл 5 верно 

2 Ракетное топливо нет 0 Решение отсутствует 

3 Пуля попадает в шарик Файл 4 Ряд несущественных ошибок  

4 Кирпичи Файл 5 верно 

5 Квадрокоптер = осенний 

лист 

 4 Отсутствует математическая 

модель, объясняющая формулы 

которые положены в основу 

программы. 

 

Файл прикреплен 

  



 

 

 





 

 



 

  





 

 

Аналитическое решение в файле, прикрепленный к задаче номер 1 

Также более подробное пояснение того, что делается в программе, указано в 

аналитическом решении. 

Компьютерная программа, язык с++ 

#include <iostream> 

using namespace std; 

//функция поиска корня числа 

int koren(int a){                              

    for (int x = 0; x <= a; ++x){ 

          if (x * x > a) return x - 1; 

     } 

} 

int main(){ 

      int N, h; cin >> N >> h; //ввод значений N и h 

      //перебор возможных значений n 

      for (int n = 1; n <= N; ++n){             

             int d = (2 * n + 1) * (2 * n + 1) - 8 * N; 

             if (d < 0) continue; 

             //ищем целый корень числа d(дискрим.) 

             int kor = koren(d);  

             if (kor * kor != d) continue;  

             int x1 = -1, x2 = -1; 

             int r = kor - 2 * n - 1, r1 = -kor - 2 * n - 1; 

             if (r % 2 == 0) x1 = r / -2; 

             if (r1 % 2 == 0) x2 = r1 / -2; 

             //выводим возможные высоты идеальных стен 

             if (x1 > 0 and (n - x1 + 1) > 0) cout << x1 * h << endl; 

             if (x2 > 0 and (n - x2 + 1) > 0) cout << x2 * h << endl; 

        } 

} 

 





 

 



Программа, язык с++ 

#include <iostream> 

#include <math.h> 
#include <vector> 

using namespace std; 

int main(){ 
         long double h = 1000; 

         long double pi = 3.14; 

         long doubl t_obz = 0; 

         long double xx=0; 
         long double sin15 = sin(pi / 12), sin20 = sin(pi / 9), sin10 = sin(pi / 18), sin5 = sin(pi / 36), cos20 = cos(pi 

/ 9), cos10 = cos(pi / 18), cos5 = cos(pi / 36), cos15=cos(pi / 12); 

         long double u = 10; //speed 
         long double t = 10; //общее время 

         vector<long double> hh; // в этом массиве будут храниться высоты, на которых происходит 

изменение траектории 

         while (t >= 5){ 
                long double h_new = h * (1 - sin15 * sin20 / cos15 /cos20) / (1 + sin15 * sin20 / cos15 / cos20); 

                long double rast_x = h * sin15 / cos15 + h_new * sin15 / cos15; 

                long double rast_y = h - h_new; 
                long double rast = sqrt(rast_x * rast_x + rast_y * rast_y); 

                hh.push_back(h_new); 

                t = rast / u; 
                t_obz+=t; 

                h = h_new; 

          } 

          u = 5; 
         while (t >= 3){ 

                long double h_new = h * (1 - sin15 * sin10 / cos15 / cos10) / (1 + sin15 * sin10 / cos15 / cos10); 

                long double rast_x = h * sin15 / cos15 + h_new * sin15 / cos15; 
                long double rast_y = h - h_new; 

                long double rast = sqrt(rast_x * rast_x + rast_y * rast_y); 

                hh.push_back(h_new); 
                t = rast / u; 

                t_obz+=t; 

                h = h_new; 

          } 
         u = 3; 

          

         while (t >= 2){ 
                long double h_new = h * (1 - sin15 * sin5 / cos15 / cos5) / (1 + sin15 * sin5 / cos15 / cos5); 

                long double rast_x = h * sin15 / cos15 + h_new * sin15 / cos15; 

                long double rast_y = h - h_new; 

                long double rast = sqrt(rast_x * rast_x + rast_y * rast_y); 
                hh.push_back(h_new); 

                t = rast / u; 

                t_obz+=t; 
                h = h_new; 

                xx = rast_x; 

          } 
        t_obz += h_new / 0.5; 

        for (auto x : hh) cout << x << endl; //вывод высот, на которых сменилась траектория 

        cout << t_obz << endl; // вывод времени, через которое приземлится квадрокоптер 

       cout << xx / 2; // расстояние между квадро и точкой B 
} 

 


